













































































































































































































































































































































































































































	Mục lục
	Lời nói đầu 
	Các cụm từ viết tắt
	Phần mở đầu: KHÁI QUÁT CHUNG HỆ THÓNG ĐIỀU KHIỂN
	Các khái niệm cơ bản
	Phân loại hệ thống điều khiển tự động
	Ví dụ về hệ thống điều chỉnh tư động và nhiệm vụ của lí thuyết điều khiển tự động

	Phần 1 HỆ THỐNG ĐIỀU KHIỂN TUYẾN TÍNH LIÊN TỤC
	chương 1 mô tả toán học hệ thống tuyến tính liên tục
	các đặc tính của phần tử
	các khâu động cơ bản
	đại số sơ đồ khối
	các khâu động học phức tạp
	các đặc tính của hệ thống điều khiển tự động
	các phương pháp xác định hàm truyền của phần tử
	giải các bài tập mẫu

	chương 2 khảo sát tính ổn định của hệ thống điều chỉnh tự động
	các khái niệm về ổn định của hệ thống điều chỉnh tự động
	các tiêu chuẩn ổn định đại số
	các tiêu chuẩn ổn định tần số
	phân miền D
	phương pháp quỹ đạo nghiệm số
	giải các bài tập mẫu

	chương 3 đánh giá chất lượng của quá trình quá độ
	các chỉ tiêu chất lượng quá độ của quá trình điều chỉnh
	đánh giá chất lượng hệ thống ở trạng thái xác lập
	đánh giá chất lượng trạng thái quá độ
	hệ thống điều chỉnh tự động với các quy luật điều chỉnh chuẩn
	xác định hàm 
quá độ của hệ thống điều chỉnh tự động
	nâng cao chất lượng hệ thống điều chỉnh tự động
	giải các bài toán mẫu


	Phần 2 HỆ THỐNG ĐIỀU KHIỀN XUNG
	chương 1 tổng quát về hệ thống điều khiển xung
	các khái niệm cơ bản
	cơ sở toán học của lí thuyết điều khiển xung tuyến tính

	chương 2 lí thuyết điều khiển xung tuyến tính
	mô tả động học hệ thống điều khiểu xung
	khảo sát tính ổn định của hệ thống điều khiển xung
	khảo sát chất lượng quá trình quá độ
	giải các bài toán mẫu


	Phụ lục
	Tài liệu tham khảo



